Roboter-

Basisbaum

Fallback

Interruptable-
Sequence

Rufe Mensch zu
Hilfe

Generiere Ziel auf
linker Tischseite

Erhohe Ziel auf
Tischhohe

Bewege Roboter
zu Ziel

Zufalliger
Fehlschlag

Generiere Ziel auf
rechter Tischseite

Erhohe Ziel auf
Tischhohe

Bewege Roboter
zu Ziel

Zufalliger
Fehlschlag



